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digitalni servozesilovac
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TGZ digitdlni servozesilovac

TGZ predstavuje novy koncept ménicu pro vice-osé aplikace. TGZ v sobé
zahrnuje moderni prvky digitalniho Fizeni, jednoduché prednastavené funkce,
které uzivatel mlize volat ve vlastnim uzivatelském programu, propojeni k
rychlym digitalnim sbérnicim, pfripojeni modernich digitalnich snimact zpétné
vazby, malé ztraty vykonovych prvki a unikatni chladici systém. Diky vyuziti
téchto novych technologii se podarilo optimalizovat rozméry, snizit pocet pint
v konektorech a do stejného prostoru implementovat dvé vykonové jednotky
pro fizeni dvou servomotort. TGZ predstavuje ekonomické, ale vysoce
kvalitni feSeni fizeni servomotort.

_ K vyznamnym
e pomuniace s vlastnostem méniéi TGZ patfi:

Procesor

Zakladem ménice TGZ je kompaktni procesor se dvéma jadry

a integrovanymi funkcemi hradlového pole, coz zaji$tuje dostatecny
vypocetni vykon pro fizeni dvou motor(, rychlou komunikaci

s nadiazenymi a zpé&tnovazebnimi systémy. Dvoujadrové reseni
umoznuje rozdélit procesy, coZ vyznamné zlepsuje stabilitu systému,
zvIasté pii komunikaci s externimi systémy. Kompaktni procesor
vyznamné zvy3uje rychlost prfenosu internich dat.

Komunikace

rak

TGZ disponuje tfemi komunikacnimi kanaly:

Ethernet 100/1 000 Mb/s s protokolem UDP, uréeny pro nahravani
parametr{i, monitorovéni, testovani, ale i on-line fizeni,
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CAN bus protokol je moZné upravit podle poZadavk(l zakaznikd,

Ethernet 100/1 000 Mb/s s volitelnym protokolem, programovany

v hradlovém poli a uréeny k pfipojeni rychlych priimyslovych sbérnic
pro real-time Fizeni. Aktudlné je toto rozhrani vybaveno protokolem
EtherCat; podle poZadavki zakaznikd miZe byt modifikovén i na jiny
typ protokolu.

Viykonovy modul

Viykonovy modul je feSen modernimi vykonovymi tranzistory

s povrchovou montézi. | pfi vysoké frekvenci spinani tranzistord
(20 kHz) jsou spinaci ztraty optimalizovany a navic unikatni systém
odvodu tepla z desky do chladi¢e vyznamné zjednodusuje
mechanickou konstrukci a pfispiva k optimalizaci rozmérd ménice.




Zpétna vazba

TGZ umozniuje pfipojit moderni digitalni absolutni snimace polohy e — o
s komunikaci Hiperface DSL, EnDat2.2, SSI nebo protokol BISS-C. i
Snimade DSL navic umoZriuji jednokonektorové (jednokabelové) 1 1L : b Ll e M ha LWL
fedeni servomotord, ¢imzZ je zvyraznéna ekonomicnost L TN VT o A A ‘ va
a vysoka efektivita feseni celého pohonu. PouZivané snimace mohou

byt jednootackové nebo viceotackové.
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Digitalni reguldtory momentu, otacek a polohy jsou Feseny =

v rychlych smy¢kach, proto zajituji velmi kvalitni chod servomotoru. [ Towea ver o0 vz

Proudova smycka pracuje s frekvenci 40 kHz, otackova a polohova < Comucion” CTRRRURR 8 Ovmocn s e-/wE[E5e
. . v . ve, , vo 1 Parsmeters Mongtored valees - A |

s frekvenci 20 kHz. Parametry motoru je mozné vycitat ze snimacl

zpétné vazby. Pro co nejvétsi hladkost pohybu jsou do snima¢i motor(

ukladané také hodnoty ,krokovéni“, které mize ménic pfi chodu JE@is e

kompenzovat. | -
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TGZ GUI — ovladaci software,
monitorovani

Ovladaci (servisni) program TGZ GUI komunikuje s méni¢em pomoci
ethernetového rozhrani, protokolem UDP. Rychla komunikace
umozfiuje Casto aktualizovat parametry. Zvlasté funkce osciloskopu
dovoluje sledovat grafické pribéhy témér on-line.

Programovani

Pro poZadavky vytvareni specidlnich internich funkci pfimo

v servozesilovadich TGZ je v nich implementovén tzv. interpreter T T

jazyka C. Vykon jedné instrukce, ktera je pfiblizné 47 ns zajistuje velmi o ol s o A
rychlou odezvu uZivatelského programu. UZivatelsky program ma i ' et
pFistup k pohybovym funkcim servozesilovace, internim parametrim | ’ L
(poloha, rychlost, proud apod.) a k digitadInim a analogovym vstuptim a ] ’ g, S
vystupdm. Funkce Debug a kontrola syntaxe jsou vykondvany ve ] . o
vyvojovém prostredi. i Y

Pfenos programu a nastavenf parametri je mozné provést pouze
pomoci nahrani dat na kartu micro SD, neni nutné pouZit pocitac. -
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Servozesilovace TGZ jsou v soucasné dobé nabizeny ve dvou provedenich: TGZ-48 (nizkonapétova verze do 48 V DC, uréend pro mobilni zafizeni
nebo zafizeni vyZadujici bezpec¢né napéti) a TGZ-320 pro pripojeni napéti 320 V DC z napdjece 1x 230 V/320V DC.

TGZ-a-b-c/d-xxx

E

a = pocet fizenych os: xxx = komunikace
S=1-0sa CAN = CAN bus
D =2-0sy ETH = EtherCAT

UNI=CAN,EtherCAT

b = vykonové napéjeci napéti:

48V DC

320V DC ’ d = maximélni wstupni proud
560V DC

¢ = jmenovity vystupni proud ‘




Technické parametry:

D-48-13/26 S-48-50/100 D-48-50/100 D-320-5/10 D-320-5/15 D-560-30/50
NAPAJEN{
Ovladaci napéti 24VDC£10 %
Vykonové napdjeci napéti 6—48 V DC 6—48 V DC 6—48 V DC 140—320 V DC 140—320 V DC 24—560 V DC
Instalovany prikon 1kW 48 KW 48 kW 26 KW 2,6 kW 33 kW
pro provoz S|
Trvaly proud na jednu osu 15A 50 A 50 A 5A 5A 30A
Trvaly celkovy proud pfi 30A _ 100 A 8 A 8 A 60A
provozu dvou os
vl ey et 2%30 A 100 A* 2%100 A 2x10 A 2%15A 2%50 A
(max. 5 s)
Ztraty pfi jmenovité zatézi 20W 30W 50 W 20W 20W 900W
KOMUNIKACE
CAN 4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
ETHERCAT IN/OUT 100/1000 Mb/s, 2 x RJ45
ETHERNET UDP (servis) 100/1000 Mb/s, RJ45
VSTUPY/VYSTUPY
2Al, 8DI, 6DO (viz strana 6)
—_moznost rizen 1 x 22pin WEIDMULLER $2C-SMT 3.50
uzivatelskym programem
(jazyk C)
SIGNALIZACE
LED displej Chybové hlaseni, 2x7-segment LED
LED signalizace OSA1L: 1Xzelené(SERVOOK), 1x(::ervené(SERVO ERROR)

OSA2: 1xzelena (SERVOOK),1xEervena (SERVOERROR)

OSTATNi KONEKTORY

1 x 2pin PHOENIX 1x Erni Sroubovaci

1x WAGO svorky 1 x 3pin PHOENIX 1 x 3pin PHOENIX

1x Sroubovaci

Napdjeni vykonové &asti PC5/2-GU 7.62 Svorléxé ES?F'\:? M5 PC5/3-G 7.62 PC5/3-G svorky M8x12
1x 5pin )
Ovladaci napéti WEIDMULLER SC X > Pin '\I"OIL(EX 1x 5pin WEIDMULLER SC 3.81/05
3.81/05 micro-ioc
2 x Bpin 1x Erni Sroubovaci 2 x 6pin .
Motor WEIDMl'fLLER svorky 2.2Nm M5 2% WAGO svorky WEIDMULLER BLL 2 x 6pin 2 "SVWO‘r\I?O
mﬁ:?ﬂ&ﬁlix 1 >§_6pin 2 x WAGO ;
Brzda - externi teplotni WEIDMULLER SL- - = svorky + externi
éidlo SMT 5.00HC/20 teplotni cidlo

Zpétna vazba

2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

Externi enkodér

1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

* Na vyZadani je k dispozici verze s maximalnim vystupnim proudem 125 A.



TGZ-D-48-13/26

zpétna vazba 2
\

externi enkodér

motor 2/ f

motor 1/ \ zpétna vazba 1

TGZ-5-48-50/100

zpétna vazba 2

externi enkodér

napajeni
vykonové Easti

tidle teploty
brzda

TGZ-D-48-50/100

zpétna vazba 2
|

externi enkodér |

napajeni

vikonové tasti

motor 1

brzda-motor 1 //
brzda-motor 2 /

/
motor 1 /

digitalni vstupy/vystupy
analogové vstupy

LED displej /

LED signalizace /

digitalni vstupy/vystupy
analogové vstupy

LED signalizace

digitalni vstupy/vystupy
analogové vstupy

CAN bus

LED displej /

étna vazba 1 |
LED signalizace |

napajeni
vykonové {asti

\ - - s
\ ovladaci napéti

\ 24V DC

‘ Ethernet

[servisni)

Ethernet
(servisni)

EtherCAT OUT
EtherCAT IN

ovladaci napéti
24V DC

“ EtherCAT OUT



TGZ-D-320-5/10,TGZ-D-320-5/15

zpétna vazha 2

Y
\

digitalni vstupy/vystupy
analog vstupy

externi encodér

napajeni

vikonové fasti
ovladaci napéti

' \ EtherCAT OUT

\
LED signalizace / \ Ethernef

| (servisnf)

motor 2

brzda a teplotni senzor
24V IN (brzda, STO)

brzda a teplotni senzor

digitalni vstupy/vystupy
analogové vstupy

microSD

motor 1

LED signalizace

Ethernet (servisni)
EtherCAT 0OUT
EtherCAT IN

zpétna vazba 2 0 IN ()
zpétnd vazba 1 -
externi enkoder DC IN (+)

Fixace kabelu



Rozméry:.

TGZ-D-48-13/26:

Rozméry:
160 x 49 x 99 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Rozméry véetné

178 x 49 x 103 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 0,8 kg

TGZ-D-320-5/15
TGZ-D-320-5/10
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konektorovych protikust:

TGZ-D-48-50/100:

TGZ-S-48-50/100:
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%
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Rozméry:
160 x 56 x 99 mm
I (vyska x sitka x hloubka)

Rozméry véetné
konektorovych protikusd:
178 x 56 x 103 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 0,9 kg

Rozméry:
160 x 49 x 200 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry véetné konektorovych protikus(:
193 x 49 x 204 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1,6 kg

Rozméry verze s pridavnym chladi¢em:
160 x 79 x 200 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 2,3 kg

Rozméry:
160 x 49 x 135 mm (vyska x sitka x hloubka)

Rozméry vcetné konektorovych protikus(:
190 x 49 x 137 mm (vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 1 kg

Rozméry TGZ-D-320-5/10 s pFidavnym chladi¢em:
160 x 67 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost TGZ-D-320-5/10 s pridavnym chladi¢em:
1,2 kg

Rozméry TGZ-D-320-5/15 s pFidavnym chladi¢em:
160 x 74 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost TGZ-D-320-5/15 s pfidavnym chladi¢em:
1,3 kg



TGZ-D-560-30/50:

315 x 200 x 130mm (vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry véetné konektorovych protikust:
319 x 200 x 206 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 10,15 kg

3
3
3
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Podporované typy zpétné vazby:

Digitalni servozesilovaée TGZ podporuji nasledujici typy zpétnych vazeb:

Hiperface DSL - digitalni komunikace, snimace se vyrabéji s rozliSenim 15 az 24 bit(i na otacku, vice-otackové provedeni —
4 096 otacek. Pouziva se u motort s jednim konektorem nebo kabelem.

EnDat2.2-digitalni komunikace, snimace se vyrabéji s rozliSenim 18 az 25 biti na otacku, vice-otackové provedeni — 4096 otacek.
SSI-enkodéry se synchronnim sériovym rozhranim.
BISS - snimace s protokolem BISS-C.

Hallovy sondy

Vstupy / vystupy:

Servozesilovaée TGZ maji implementovano 8 digitalnich vstupu, 6 digitalnich vystuptu a 2 analogové vstupy:

I/0 Typ Pocet Hodnota

vstup analogovy 2 0—10V

vstup digitalni 8 24V DC (0—10niz./12—24vys.),20 mA
vystup digitalni 6 5-24 V DC, 300 mA/ vystup
Rizeni:

Servozesilovace TGZ je mozno Fidit:
digitalni fizenf po sbérnici EtherCAT, CAN bus (moment, otacky, polohové profily atd.) a Ethernet UDP.

uZivatelskym programem (jazyk C) — digitaInimi vstupy, analogovym napétim atd.



Napajeci modul TGS-320-10/15

TGS-320-10/15

PARAMETRY

Vstupni napéti (VAC - 50/60 Hz) 1x230V AC
Maximalni vstupni proud (AC) 16 A
Vystupni napéti (DC) 320 V DC
Maximalni trvaly vystupni proud (DC) 10 A
Maximalni kratkodoby vystupni proud (DC, 1 s) 15A
Maximalni vystupni vykon 3200 W
Maximalni brzdny vykon (Interni rezistor) 100 W
Maximalni brzdny vykon (Externi rezistor) 3200 W
Ztraty pfi maximalnim vystupnim vykonu 80 W
Jisténi 16 A
VYSTUP

Digitalni vystup Ready (otevieny kolektor) Max. 30 V/2 A
Digitalni vystup Temp Error (otevieny kolektor) Max. 30 V/2 A
SIGNALIZACE

LED signalizace 1 x zelena (Ready), 1 x ¢ervena (Temp Error)

KONEKTORY
Sit ovy konektor
DCBUS konektor
Ridici konektor

3—pin PHOENIX PC 5/3-G-7.62
8-—pin PHOENIX PC 5/8-G-7.62
3—pin PHOENIX MC 1.5/3-G 3.81

Vystupni napéti
meziobvodu

Externi brzdny odpor Sit'ové napajeni 230V

LED signalizace
Kontrolni vystup

Rozméry:

152 TGS-320-10/15:

6 13g
0g

Napdjeci zafizeni:
160 x 61,5 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry vietné pridavného chladice:
160 x 79,5 x 135 mm (vyska x $itka x hloubka)

Rozméry vcéetné konektorovych protikust:
184 x 61,5 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1,2 kg




Servomotory e Servozesilovade e Pfevodovky & Ridici systém

Olomoucké 1290/79 CZ Fax: +420548141890
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